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La presente invention est relative ^ une poignee de commande 
pour manipulateur destinee a commander au moins un dispositif 
electrohydraullque. 

Plus particuiierement, mais non exclusivement, I'invention concerne 
5 les poign^es de commande installees S bord des engins de travaux publics 
pour commander au moins I'un des mouvements de ces engins. 

Les poignees de commande habituellement rencontr^es 
comprennent : 

- une enveloppe qui d6limite int6rieurement une cavity, 

10 - au moins un generateur de consigne comportant des moyens 

gen6rateurs pour delivrer un signal de consigne et qui sont situ6s dans la 
cavity de I'enveloppe, et des moyens formant curseur qui sont situ6s d la 
surface de I'enveloppe et qui sont destines d atre aclionn6s par un operateur, 
la valeur du signal de consigne d§livr§ 6tant en relation avec le d§placement 

15 des moyens formant curseur pour commander le dispositif 6lectrohydraplique. 

Le signal de consigne delivr6 par le generateur de consjgne est 
d'une puissance trop faible pour etre utilisable en l'6tat dans la commande du 
dispositif electrohydraullque. II est done necessaire d'implanter uh etage 
electronique intermediaire entre la poignee de commande et le dispositif 

20 electrohydraullque pour transformer le signal de consigne en un signal de 
puissance qui peut commander ledit dispositif. 

Un tel dtage electronique intermediaire est couramment 
directement implante au volsinage du dispositif Electrohydraullque, ou bien 
encore localise en une position quelconque, a bord de I'engin, entre ia poignee 

25 de commande habituellement situ6e dans la cabine de I'operateur, et le 
dispositif electrohydraullque par exemple implante au volsinage de pieces 
tournantes de I'engin. 

Or, les dispositifs electrohydrauliques sont localises en des 
emplacements oCi les contraintes de temperature, d'humidite, de projection 

30 d'huile, ou bien encore de vibrations sont 6lev6es. La carte Electronique 
intermediaire est exposee aux memes contraintes de sorte que le 
fonctionnement de I'ensemble peut §tre affecte. 

De plus, le signal de consigne g§nere par la poignee de commande 
doit etre transporte jusqu'a Templacement de la carte electronique 

35 intermediaire. La puissance du signal de consigne etant faible, ce signal peut 
etre affects par les perturbations electromagnetiques au cours de son 



2 

transport. La commande du dispositif electrohydraulique peut ainsi §tre 
affectee. 

La presente invention a notamment pour but de remedier a ces 
inconvenients en fournissant une poignee de commande qui permet 
5 d'augmenter la fiabilite de la commande du dispositif electrohydraulique et ce. 
par des moyens simples, efficaces et peu couteux. 

A cet effet, selon invention, une poignee de commande du genre 

ejiJ ii.ue^tlQn.ejs.t^as antLeUeni^^ 

en outre une carte electronique de puissance qui est integree dans la cavite de 
10 Tenveioppe, cette carte convertissant le signal de consigne en un signal de 
puissance dont la puissance est sup^rieure a la puissance du signal de 
consigne et qui est destin^e a §tre d§livr§e au dispositif Electrohydraulique. 

Ainsi, grace d ces dispositions, la poign6e de commande d6livre 
directement un signal de puissance au dispositif Electrohydraulique situe en 
IS aval, ce signal de puissance n'etant pas affecte par les perturbations 
electromagnetiques generEes a bord de Tengin de travaux publics. De plus, la 
poignee de commande Etant implantee d bord de la cabine de i'operateur de 
Tengin, elle subit des contraintes plus faibles. 

Dans un mode de realisation pr§fer6 de invention, le deplacement 
20 des moyens formant curseur du gEnerateur de consigne est independant du 
mouvement de la poignee. 

Le deplacement des moyens formant curseur est avantageusement 

lineaire. 

En variante, le deplacement des moyens formant curseur est 

25 rotatlf. 

De maniere preferee, la valeur du signal de consigne est 
proportionnelle au deplacement des moyens formant curseur. 

Dans encore une autre variante, le dispositif electrohydraulique 
comprend un reducteur de pression. 
30 Avantageusement, le signal de puissance dElivre par la poignee est 

du type a modulation d'impulsions en largeur. 

En vaiia nte, le signal de puissance deliv r e pa r la poignee est du 
type a superposition imposEe. 

D'autres caractEristiques et avantages de invention apparaitront 
35 au cours de la description suivante de Tune de ses formes de r6alisation, 



donn6e § titre d'exemple non limitatif. en regard des dessins joints, sur 
lesquels : 

La figure 1 est una vue sch6matique d'une polgnee de commande 
selon la presente invention relive par exemple d deux dispositifs 
§lectrohydraullques. 

La figure 2 est une vue en coupe longitudinale de la poign6e de la 
figure 1 selon la presente invention. 

La poign^e de commande 1 representee aux figures est une 
polgnee plus particulierement destinee ^ §tre mont^e sur les manipulateurs 
des engins de travaux publics. Ces manipulateurs sont generalement destines 
^ commander des dispositifs distributeurs de flulde 2 connus en eux-memes et 
qui sont couramment rencontres a bord des engins de travaux publics pour 
commander les mouvements de ces engins. 

La commande du distributeur de flulde 2 est par exemple r6alisee 
par I'interm6dlalre de dispositifs 6lectrohydrauliques 3 et4. 

Les manipulateurs couramment rencontres sont hydrauliques mais 
peuvent egalement etre electroniques. 

Les dispositifs §iectrohydrauliques 3 et 4 peuvent par exemple §tre 
des r6ducteurs de presslon commandos par un solenofde. 

Selon une caracteristique essentlelle de la pr§sente Invention, ces 
reducteurs resolvent chacun un signal de puissance Pi et Pg qui leur sont 
directementfourni par la poignee de commande 1, 

Comme le montre plus particulierement la figure 2, la poign6e de 
commande 1 est constituee de maniere connue en soi d'une enveloppe 5 qui 
dellmite interieurement une cavite 6. Cette enveloppe prend la forme 
generalement d'une coque dont la forme est ergonomique pour §tre facilement 
manlpulee par I'operateur. 

La poignee de commande 1 comporte generalement un gen6rateur 
de consigne 7 qui poss^de. d'une part, des moyens generateurs 8 aptes a 
delivrer un signal de consigne et, d'autre part, des moyens fonnant curseur 9 
qui sont destines d etre actlonnes par l'op6rateur de I'engin de travaux publics 
a bord duquel est Installee la polgnee. 

Les moyens gen6rateurs de consigne 8 sont sltu§s d I'lnt6rieur de 
la coque 5, dans la cavite 6, et d§livrent un signal de consigne au travers d'un 
cable 10. Les moyens formant curseur 9 sont situ§s a l'ext§rieur de la cavite 6, 
en surface de I'enveloppe 5, et sont actionn6s par I'operateur pour moduler le 
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signal de consigne. Les moyens formant curseur 9 sont g§n§ralement d6plac§s 
de manure ind§pendante au mouvement general de la poignee 1. 

- • Dan s^e— mode -d? r*^9|igfltinn rf^ prAsfintt^ iRs m o yens formant 



curseur 9 ont par exemple un mouvement de rotation. En varlante, ces moyens 
5 formant curseur peuvent avoir un mouvement Iln6aire. 

De manlere encore connue en soi, la valeur du signal de consigne 
est proportionnelle au d6placement des moyens formant curseur 9. 
""^ilsnnan^CTrace^nstrqae^^ 



poignee de commande 1 comprend en outre une carte electronique de 
10 puissance 15 qui convertit le signal de consigne en un signal de puissance Pi 

ou P2 qui est delivr6 aux dispositifs electrohydrauliques 3 et 4. 

La carte electronique de puissance 15 est directement implantee 

dans la cavite 6 de Tenveloppe 5, en aval du gen§rateur de consigne 7 et 

delivre le signal de puissance au travers d'un cable de puissance 16 qui 
15 s'etend a partir de I'enveloppe 5. en direction des reducteurs de pression 3 et 4 

implantes au voisinage des parties en mouvement de I'engin de travaux 

publics. 

La carte Electronique de puissance 15 augmente la puissance du 

signal de consigne d6livr6 par le gen6rateur de consigne 7 de sorte que le 
20 signal de puissance sortant de la polgn6e 1 au travers du c§ble de puissance 

16 est directement utllisable pour commander les dispositifs 

electrohydrauliques situ6s en aval. 

La poignee de commande 1 selon la prEsente invention permet 

done de generer un signal de puissance qui n'est pas affects par des 
25 perturbations electromagnetiques. En outre, la carte electronique de puissance 

15 est protegee par I'enveloppe 5 de la poignee 1 qui est elle-meme implantee 

dans la cabine de I'operateur dans laquelle regnent des conditions moins 

contraignantes. 

Bien entendu, I'invention n'est pas limit§e ^ I'exemple decrit ci- 
30 dessus et diverses modifications peuvent y etre apportees sans sortir du cadre 
de la presente invention. 



REVENDICATiONS 

1. Poign§e de commande pour manipulateur, destin6e a 
commander au moins un dispositif 6lectrohydraulique (3, 4), notamment pour 
engin de travaux publics, comprenant : 

- une enveloppe (5) qui delimite interieurement une cavite (6), 

- au moins un generateur de consigne comportant des moyens 
g^nerateurs (8) pour delivrer un signal de consigne et qui sont situes dans la 
cavite de I'enveloppe, et des moyens formant curseur (9) qui sont situes ^ la 
surface de I'enveloppe et qui sont destines a §tre actionn^s par un operateur, 
la valeur du signal de consigne d§livre etant en relation avec le d6placement 
des moyens fonnant curseur (9) pour commander le dispositif 
electrohydraulique (3, 4), 

caract6ris6e en ce que la poign§e comprend en outre une carte 6lectronlque^. 
de puissance (15) qui est int§gr6e dans la cavite (6) de I'enveloppe (5), cetta^. 
carte (15) convertissant le signal de consigne en un signal de puissance dont lai 
puissance est superieure ^ la puissance du signal de consigne et qui est-. 
destine d etre delivr^ au dispositif Electrohydraulique (3, 4). . 

2. Poignee de commande selon la revendication 1 , caract6ris6e en^. 
ce que le deplacement des moyens formant curseur (9) du gen6rateur (7) de,; 
consigne est independant du mouvement de la poignEe (1 ). 

3. Poignee de commande selon la revendication 1 ou 2, 
caract6risee en ce que le deplacement des moyens formant curseur (9) est 
lineaire. 

4. Poignee de commande selon la revendication 1 ou 2, 
caract§ris6e en ce que le deplacement des moyens fonnant curseur (9) est 
rotatlf. 

5. Poignee de commande selon I'une quelconque des 
revendications 1 § 4, caracterisee en ce que la valeur du signal de consigne 
est proportionnelle au deplacement des moyens formant curseur (9). 

6. Poign6e de commande selon I'une quelconque des 
revendications 1^5, caracterisee en ce que le dispositif electrohydraulique (3, 
4) comprend un reducteur de pression. 

7. Poignee de commande selon I'une quelconque des 
revendications 1^6, caracterisee en ce que le signal de puissance deiivr6 par 
la poignee (1) est du type S modulation d'impulsions en largeur. 
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8. Poign6e de commande selon I'une quelconque des 
revendications 1 ^ 6. caract6ris6e en ce que le signal de puissance d^livre par 
-4a-polgneeK-1-)-e&t-du-1yp©-a=^upei:positiooJmpas e^ - — ■. ... 
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